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Program témat: Leica Geosystems + IDS Georadar + vSITE

Prvni vstup: Druhy vstup: Treti vstup:
9:10-9:35 11:10-11:55 13:30-14:15
Prezentace technologie Ziva ukézka pred Zpracovani dat v
budovou: softwarech +
monitorovaci systém
2 skupiny MyMo

2 stanoviste
(v poloviné Casu
vymena)
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Detekce inzenyrskych siti a
mapovani

Jaroslav Krejza — GEFOS a.s.
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Software a datova analytika

DD300 Connect
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DT100

Sledovani a mapovani inzenyrskych siti

Zmerit body s presnosti na centimetry a sdilet je. Nikdy to nebylo tak snadné!

% Celé feSeni od jednoho vyrobce

¢ Najde vedeni od par centimetrd pod
povrchem az do hloubky 11 metru

Sam si ,zméfi" okoli a poradi, na jaké
¢s| frekvenci mérit (pres 100 frekvenci na
vybér)

Propoji se s GNSS anténou — poloha
#l  rovnou s pfesnosti na centimetry a rovnou
do GIS

Pick

“a| Baterie na cely den v terénu, odolnost IP65
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Revolu€ni EST
Equalized Scrambled Technofbgy

decimetr(i na jednotky metru
e i | gefos-leica.cz

S atentovana technologie EsT :
N ouva dosah o fad hloubg&ji nez
Ea— 'bézny georadar — z jednotek

-\

) ( Al A 4 & .
Vysgka produktivita . Viev jédnom

- Nepfetrzité nasazeni

v3.0kanaﬂvé pole v jednom o Ob(‘gv,polarizace (podél i napfi¢ vedeni) v ~ Sestaveni jednim &lové . :‘: -
prejezdu = kompletni 3D obraz -~ _ jednom skenu — nic se nemusi méit < 5minut, hot-swap baterie :
odzemi, ne jen jedna ¢ara dvakrat ! : SSoER :
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Stream DP

Mapovani inzenyrskych siti ve stredné velkém rozsahu

Pran
sSumu
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IDS |
Stream DP GeoRadar AT

Mapovani inzenyrskych siti ve stredné velkém rozsahu A —
Vynikajici kvalita dat za
co nejkratsi dobu “=="" T ——

- e i
Project Explorer >3 @ Flow

a4 V 4
mereni
Radar Configuration

Stream_DP @
Positioning System GPS
Radar Data
Array(s) 1. Stream DP: 600 W ~

v © @ Tomo2 (103 swath(s))
= O Survey 2022-12-08_12...
<« @ swathoo1
< @ swath002
< @ Swath003
< @ Swathoo4
< @ swath005
< @ Swath006
« @ Swathoo7
- ! Swath008

Layers

N Radar Data
® Map

Pokrocila . -
5 i Rychla Cutpoint Edtor
manevrovaci . —r -
schopnost akvizice da

Cross @ 0.00 s [miv [V
Depth @ 0.00 L an~

Vynikajici padlty S
kvalita dat

Ctri+RightClick to perform a Cut | swath00s | Array 600 W | Channel 0] Depth  Ocm | Cross  0.00m | Propagation Velocity 10.00cm/ns | | 32.0911195 °S : 115.8130938 °F ' Fp5G:4725 |
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Stream UP

VelkoploSné mapovani inzenyrskych siti

Overview Trajectory Editor Processing Editor Inspector

[

IDS

Nejlepsi volba pro . 7.4

mapovani velkych
projektu

r

N\ sadny
: doprovodny
vuz

Zadné
uzavirky

0.00 2,00 4.00 6.00 8.00 10.00 12.00 ] 16.00 18.00 20.00 22.00

Cut
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Sbira data

Swath005 | Array 600 HH | Channel 0 | Depth 152cm | Cross  0.00m | Propagation Velocity 10.00cm/ns | | 43.7217575 °N : 10.4217683 °E | EFSGi43

za jizdy az
60 km/h

sklc-:‘:‘zl;?na Licencovano
pro poziti na

a o verejnych
modularni hotova komunikacich

konstrukce mapa siti

béhem hodin,
ne dnu

326
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IDS
IQMapS GeoRadar |

Software na zpracovani dat z georadaru

Softwarova aplikace pro pokro€ilou analyzu dat GPR.
Poskytuje rychlou praci s daty z GPR.

@ ®
Revoluéni rozhrani Zpracovani dat Snadné pouziti
Nazornost jako v realném svéte, uz Zpracovani dat ze v8ech Az 30 000 m? zpracovano Automaticky rozpozna
béhem faze postprodukce georadaru Hexagonu 1 élovékem za anomalie (potrubi, kanaly,
1 pracovni den dutiny) a umi je rovnou

vyexportovat do CAD
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T
AiMaps 3.0 -

Uméla inteligence, ktera za vas najde potrubi

AiMaps je nove (plug-in) rozsireni softwaru 1Q Maps.

aBME o, B - | @/ Zavadi umeélou inteligenci do detekce podzemnich siti.

® Al Maps radikalné zvysuje produktivitu. Cloudového
reseni.

« Al primo v interpretaci GPR dat
podzemnich siti

e Automatické trasovani potrubi (Pipe Tracer) —
driv rucni prace, ted vteriny

* BéZi v cloudu (Hexagon HxDR) — nepotrebujete
vykonny pocitac v terénu ani kancelari

* Méneé casu a nakladl na zpracovani stejného

| objemu dat TS
i View Mode

" Thresheld E



Detekce konstrukci




IDS
C-thrue GeoRadar | \w

Skener betonu

Produktivita Dosah Presnost v fadu centimetri
Obé polarizace najednou = obé Odhali vyztuz, dutiny, kabely i potrubi v bezpe&né vrtanilfezani bez zasahu do Automaticka detekce prvni
vrstvy vyztuze v jednom pojezdu betonu do hloubky 80-100 cm vyztuze &i kabelu vrstvy vyztuZe + pfimo na

(konkurence €asto musi skenovat 2x) displeji, zadné papirové miizky
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IDS LA

C-thrue XS e W -

Anténa velikosti ruky

Vice konfiguraci: samostatné nebo v kompletni sestavé.

Samostatné s integrovanym C-thrue Komplet
[ %‘ - B y %‘ Shd
5 - A P—
Cthre
Tablet + C-thrue XS C-thrue + C-thrue XS C-thrue XS + Tablet and C-thrue

gef&ps
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NDT Reveal

Software pro post-processing

NDT Reveal 1@y Test

=]
s 20130220_112604.jpg

16

% Survey 20190508 113208 (Grid scan)  x

Images
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Items (4) @

Site_1_Apng

Include in report N )

Include in report N J

Site_2.png

Include in report

DSCN8916.JPG

include in report e -
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VSechna data ze stavby na jednom misté
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Geofyzikalni aplikace




Uzivatel

Pouziti

Rozsah

(@]

Chaser XR | Viceucelovy radar

I Trasér inzenyrskych siti / Geodeticka spoleCnost I

I Univerzita / Vyzkumné centrum / Vnitfni bezpecnost I Inzenyrské poradenstvi. I
I Geofyzikalni spoleCnosti I
Posouzeni vlivu . L A
Geologie Archeologie na Jivotni Podzemni Lidska stavba,
Yy inZenyrske sité tunel
prostredi

Batymmetrie
Stratigrafie

Prizkum ledu a snéhu
Tézba

= Zhodnotte pfitomnost
skryté struktury

= Detekce propadlin inzenyrskych siti
» Hodnoceni bfehu feky = Detekce nadrzi

Detekce hornin v podloZi = Detekce

Vyztuzna konstrukce
Detekce dutin
VySetfovani vyplni
Infiltrace vody

Zemédélstvi = Forenzni véda




Do
Chaser XR coRadarg

Geofyzikalni aplikace

Univerzalni GPR feSeni pokryvajici vykon vice systému

CHASER XR je kompaktni, lehké pfenosné GPR feSeni, které
pokryva bézny vykon vice systému s jedinym zafizenim, které
nabizi maximalni jednoduchost a flexibilitu pfi prizkumu v riznych
scenarich: od environmentalniho hodnoceni pres archeologicke,
umélé stavby, vyzkumy ledu a snéhu.

4 UNITS
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W JvSite

by vGIS Inc.

vSite

Platforma pro rizeni provozu
Na silnicnich a inzenyrskych stavbach



%JvSite | Planovani, Vystavba, Validace

Priprava stavby Realizace Predani stavby




% JvSite | Jedna Platforma

: N @
WFS and WMS g E m A

/\ AUTODESK. g Bentley @esri . HEXAGON

infinity

vSite Web vSite AR vSite Projekt Portal
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%JvSite | Pfedstaveni vSite

Software pro rizeni provozu na silnicnich a inzenyrskych stavbach.

Prevence poskozeni a bezpecnost Produktivita v terénu
* AR vizualizace e Sbér dat primo v terénu
*  Detekce kolizi s existujici infrastrukturou * Orientované fotografie v terénu

* VSe dostupné jednoduse z telefonu nebo tabletu

Digitalni dvojce Rizeni projektd

* VSechna vase data jsou na jednom misté *  Dennireport z terénu pomoci Al

*  Pfistup 24/7 z kancelare i z terénu * Sledovani mnozstvi materidlu a ¢asova osa projektu
*  Aktualizace s kazdou zménou *  Srovnani projektu s realnym provedenim

*  Kompletni dokumentace
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